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Résumé :

Nous étudions un problème d'optimisation général dans lequel les coefficients de l'objectif sont incertains,
en nous concentrant sur des cas d'incertitude emph{sévère}, c'est-à-dire lorsque l'utilisation d'une seule
mesure de probabilité est insuffisante comme modèle d'incertitude. Nous utilisons donc des cadres plus
généraux, à savoir les fonctions de croyance et les probabilités inférieures (capacités), qui permettent
l'application  des  critères  courants  dans  la  littérature  pour  sélectionner  des  solutions  non  dominées.
Lorsque l'incertitude est modélisée par une fonction de croyance dont les ensembles focaux sont des
produits  cartésiens  d'ensembles  compacts,  nous  fournissons  des  caractérisations  des  solutions  non
dominées  selon  les  critères  de  Hurwicz  généralisé,  de  dominance  forte,  de  dominance  faible,  de
maximalité et d'E-admissibilité. Lorsque l'incertitude est modélisée par une probabilité inférieure sur un
cadre  fini,  nous  fournissons  des  caractérisations  des  solutions  non  dominées  selon  les  critères  de
maximalité  et  d'E-admissibilité.  Toutes  ces  caractérisations  correspondent  à  des  notions  établies  en
optimisation. De plus, elles permettent de dériver plusieurs résultats intéressants, notamment l'efficacité
de la recherche de solutions non dominées ou l'équivalence de la maximalité et de l'E-admissibilité dans
de nombreuses situations. Enfin, pour le critère de regret min-max généralisé sous ces deux modèles
d'incertitude, nous développons des méthodes d'approximation étendant les méthodes du point milieu
bien connues, utilisées dans l'optimisation robuste du regret min-max avec des données intervalle et
discrètes.


